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版权声明 

SYNTRON 森创®是北京和利时电机公司（以下简称和利时电机）于 2005 年推出的产品品牌。

这个品牌浓缩了公司的核心技术和影响力，是公司始终注重自主创新，保持技术优势的体现。 

说明书的内容参照了相关法律基准和行业基准。如对本说明书提供的内容有疑问，请向销售

人员咨询，致电客服热线，联系官网客服或致信本公司。 

和利时电机保留在不事先通知的情况下，修改本手册中的产品和产品规格参数等权力。手册

请联系销售人员，或在和利时电机的官方网站下载相关手册。 

和利时电机具有本产品及其软件的专利权、版权和其它知识产权。未经授权，不得直接或者

间接地复制、制造、加工、使用本产品及其相关部分。 

和利时电机具有本使用说明书的著作权，未经许可，不得修改、复制使用说明书的全部或部

分内容。 

 

 

 

 

 

 

安全有关的符号说明 

 

本说明书中与安全有关的内容，使用了下述符号。标注了安全符号的都为重要内容，请务必遵守。 

 

符号 说明 

危险!
 

操作错误会引起危险，可能会造成人身伤亡。 

! 注意
 

操作错误会引起危险，可能会造成人员轻、中度伤害和设备的损坏；然而，

虽然是注意的事项，由于情况不同，也可能造成重大事故。 

 
禁止

 
表示禁止的，不能做的事项。 

重要! !
 

不属于【危险】【注意】的范围，但要求用户依然遵守。 
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注意事项 

 安装 

! 注意
 

受损的驱动器及缺少零部件的驱动器，切勿安装 可能会造成损坏 

请安装在可靠的安装面，紧固螺钉，避免掉落或冲击 会造成驱动器损坏 

请安装在金属板上，不要安装在可燃物附近 有火灾的危险 

安装请注意驱动器边角锋利之处 有割伤的危险 

请在以下环境下使用： 

环境 无尘埃、油雾、腐蚀性气体、可燃性气体、室内（无阳光直射） 

温度 0℃ ～ +40℃（超过此温度，需降额使用，并加强通风） 

湿度 95% RH 以下（不结露） 

振动 振动频率 ≤ 20Hz：9.8m/s²；20Hz ≤ 振动频率 ≤ 50Hz：2 m/ s² 

海拔 <1000m，超过需降额使用，并加强通风（4000m 降至 80%） 
 

 接线 

危险!
 

接线前请确认电源处于关闭状态 有触电和火灾的危险 

对驱动器主回路端子作业时，要待切断电源 15 分

钟以上，用电压表测量主回路端子上 + 和 - 之间

的电压，确认电容放电完成时再进行。 

有触电的危险 

接线作业及检查必须由专业人员完成 有触电和火灾的危险 

驱动器机壳必须可靠接地（对地电阻 4 欧姆以下） 有触电和火灾的危险 

接通电源后，禁止触摸主回路端子 有触电的危险 

请在驱动器外部设置急停、锁定电路 有受伤的危险 

禁止将零线或 P/B 端子直接连接机壳上 会烧毁驱动器，引起火灾 

! 注意
 

请确认输入电源与驱动器的额定电压是否一致 有受伤和火灾的危险 

请勿对驱动器随意进行耐电压及绝缘试验 会造成驱动器损坏 

请按照接线图仔细正确地进行接线 会造成异常、损坏等 

请勿将输入电源线连接到主回路的输出端子上 会造成控制器损坏 

请用合适力矩紧固驱动器的主回路和控制回路端子 有火灾、误动作的危险 

请勿将电磁接触器、浪涌吸收器等接到输出回路 会造成异常、故障 

 试运行 

危险!

 

运转中禁止触摸驱动器的端子和电机轴 有触电、伤亡的危险 

对输入输出信号进行确认，以保证作业安全 误动作会造成伤亡损坏 

极端的参数设定可能导致试运行不稳定 有受伤、驱动器损坏危险 

! 注意
 

开始运行后驱动器及电机可能有较高的温升 有烫伤的危险 

外接泄放电阻因放电有较高的温升，请勿触摸 有烫伤和触电的危险 

请注意运行过程中内部参数的修改等操作 操作错误会引起事故 
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 异常处置 

! 注意
 

使能信号被切断之后，方可报警清除，在使能状态下进行报

警清除，会造成突然再启动 
有受伤的危险 

对于带电磁制动的电机，请合理设计异常发生的保护电路 有受伤的危险 

发生报警时，请先消除报警原因，确认安全后再解除报警，

重新运行 
有受伤的危险 

 维护处理 

! 注意
 

驱动器内部电子元件会发生老化，更换年数如下表： 

条件 30℃，负载<80%,日运行时间<20h 

部件名称 标准更换年数 更换方法、其他 

铝电解电容 5 请更换为新电路板（调查后决定） 
 

如需维修，请事先做好关键参数备份，维修会恢复出厂设置； 

维修地址如下： 

北京市昌平区中关村科技园区昌平园超前路 37 号 5 号楼 3 层 

和利时电机维修中心（010-89728387 / 010-89728687） 

和利时电机提供自发货一年内的保修服务（除人为及不可抗力造成的损坏） 

如长期不使用，建议每隔半年通电一次以防驱动器内部元件失效 

与设置参数有关的 EEPROM 的写入限制次数为 10 万次 

报废后，焚烧会发生爆炸、产生有毒气体，请作为工业垃圾进行处理 

 储存 

! 注意
 

储存时间较长的驱动器，应确认内部无水或者结露 有烧坏驱动器的危险 

请安装或储存在无阳光直射的地方 可能损坏驱动器 

长时间置于低温环境中，使用前应在至少 0℃以上

的环境放置一段时间 
有烧坏驱动器的危险 
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第一章  产品概况与安装 

1.1 产品概况 

物流设备对体积的要求很严格，尤其对于两轮运行的场合，如何尽量缩小体积，同时实现

两轮之间的精准运行及无差配合，RS 系列二合一驱动器提供了最佳的解决方案。两轴合一设

计，同时驱动两个低压伺服电机，并且支持多种控制方式，内部使用差速控制，用户仅需下发

简单的“速度”和“方向”指令，驱动器自主规划两轮的进给量，便可实现对小车行进轨迹的准确控

制。特别适合于体积小、两轴运行、速度精准控制的物流设备。 

RS 系列伺服驱动器是北京和利时电机公司推出的新一代高性能、高可靠性全数字交流伺

服电机驱动器，采用了先进的全数字电机控制算法，可对低压伺服电机的位置、速度和转矩进

行精确控制。适用于服务机器人、巡检机器人、AGV 等。为实现最佳的运行效果，请参照此说

明书进行安装调试。 

1.2 型号命名规则 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

1.3 规格型号说明 

系列 规格型号 说明 

RS 系列 

RS20240A 可长时间输出 13A 有效值，最大电流输出（峰值）30A（10 秒） 

RS20270A 可长时间输出 22A 有效值，最大电流输出（峰值）60A（10 秒） 

RS20230C 可长时间输出 13A 有效值，最大电流输出（峰值）30A（10 秒） 

RS20240C 可长时间输出 13A 有效值，最大电流输出（峰值）30A（10 秒） 

RS20270C 可长时间输出 22A 有效值，最大电流输出（峰值）60A（10 秒） 

RS20270D 可长时间输出 22A 有效值，最大电流输出（峰值）60A（10 秒） 

RS40270C 可长时间输出 22A 有效值，最大电流输出（峰值）60A（10 秒） 

JD 系列 JD40270C 可长时间输出 22A 有效值，最大电流输出（峰值）60A（10 秒） 

RS  2  02  40  C  

版本号 驱动器版本 

最大输出电流 40：40A     70：70A      

供电电压 02：DC24V—60V      

型号说明 1：单轴    2：二合一   4：四合一 

驱动器系列 RS 通用系列       JD 系列 
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1.4 重量 

RS20240A、RS20270A 重量为 0.97Kg，RS20230C、RS20240C、RS20270C、RS20270D 重量为

0.8Kg。 

1.5 安装尺寸 

注意：以下单位为毫米（mm）： 

 
图 1-1 RS20240A、RS20270A 安装尺寸图 

 

图 1-2 RS20230C 安装尺寸图 
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图 1-3 RS20240C 安装尺寸图 

 

 

图 1-4 RS20270C/RS20270D 安装尺寸图 
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图 1-5 RS40270C/JD40270C 安装尺寸图 

1.6 性能参数 

RS 系列驱动器的具体性能参数，如表 1-1 所示。 

电源电压 18～60VDC 

控制

特性 

控制方式 SVPWM 调制，闭环矢量控制 

速度控制精度 ±1rpm 

电子齿轮 (1～9999)/(1～9999) 

位置控制精度 ±1pulse 

制动方式 全新的再生能耗制动方式 

过载能力 按实际最大电流计算过载倍数，过载持续 15s 

输入

输出

接口 

数字量输入 8 路光耦隔离输入 

数字量输出 4 路光耦隔离输出，OC 输出接法 

模拟量输入 2 路：-10V ～ +10V，运算放大器输入缓冲接口，电气不隔离 

编码器输入 支持光电式、磁式等增量编码器 

脉冲输入 单脉冲正负逻辑、双脉冲正负逻辑和正交脉冲正负逻辑六种输入方式 

通讯总线 RS232、RS485、CAN 

通讯协议 Modbus、Canopen 

使用

环境 

使用场所 无尘埃、无腐蚀性气体、无可燃性气体 

温度 0℃ ～ +40℃ 

湿度 95% RH 以下（不结露） 

振动 振动频率≤20Hz：9.8m/s²；20Hz≤振动频率≤50Hz：2m/s
2
 

表 1-1 
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1.7 驱动器功能配置 

 
RS20240A、RS20270A、

RS20240C、RS20270C 
RS20230C RS20270D RS40270C、JD40270C 

数字量输入 8 路 无 6 路 1 路 

数字量输出 4 路 无 4 路 1 路 

模拟量输入 2 路 无 无 无 

通讯方式 RS232、RS485、CAN RS485、CAN RS485、CAN RS485、CAN 

 

1.8 产品组成 

RS 系列驱动器的产品组成，见表 1-2： 

名 称 组     成 

组 件 * 伺服驱动器   * 伺服电机    * 输入输出接插件    * 外接再生放电电阻 

选 件 * 连接电缆（根据用户要求定制） *手持操作器 

表 1-2 
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第二章  配线 

2.1 主回路端子的接线 

主回路端子的构成，如下图所示： 

DC+ DC- U1 V1 W1 U2 V2 W2 COM+ COM- BK1P B BK2
 

DC+ DC- U1 V1 W1 U2 V2 W2 COM+ COM- BK1P B BK2
 

DC+ DC- U1 V1 W1 U2 V2 W2 COM+ COM- BK1P B BK2
 

U1  V1  W1  PE U2  V2  W2  PE DC+ DC-  P   B 

图 2-1  RS20230C、RS20240C、RS20270C、RS20270D 主回路端子 

DC+ DC- U1 V1 W1 U2 V2 W2 COM+COM- BK1P B BK2  
图 2-2  RS20240A、RS20270A 主回路端子 

 

主回路端子说明和功能描述，如下表： 

 

名称 功能 说明 

DC+、DC- 电源输入端子 
建议接入隔离电源，电源功率大小由负载决定，若开关电源功

率不满足，建议使用隔离变压器加整流模块方案 

P、B 外接制动电阻 在需要能耗制动的工况下需外接泄放电阻 

U、 V 、W 

PE 
电机连接端子 

端子名称 定义 注意 

U1 

1#轴电机动力线 

U / V / W / PE 一般情况下

对应线色为 红 / 蓝 / 黄 

/ 绿（黄绿） 

V1 

W1 

U2 

2#轴电机动力线 V2 

W2 

PE 电机地线 

COM+、COM- 抱闸供电电源 外接抱闸动力电源 

BK1、BK2 抱闸信号线 接入抱闸控制线 
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